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Differential-Zylinder ZB 2550 Ntz

HYDRAULIKSYSTEME

Beschreibung:

Differential-Zylinder ZB 2550
ND 250 bar (25 MPa)

Die Differential-Hydrozylinder-Reihe ZB 2550 mit dem Nenndruck von 250 bar
ist fur den universellen Einsatz entwickelt.

Standardmaéanig sind sieben verschiedene Befestigungsarten und vier ver-
schiedene Dichtungsvarianten erhaltlich.

Bei der Bestimmung der Befestigungsart ist zu beachten, dass der Zylinder nur

Axialkrafte Ubernehmen kann und bei Druckbelastung die Knicksicherheit
Zu Uberprufen ist.

Technische Daten:

Nenndruck 250 bar (25 MPa)
Statischer Priifdruck 375 bar (37,5 MPa)
Kolben-@ 25 -100 mm
Flachenverhiltnis ¢ 1,6

Temperaturbereich
(der DruckflUssigkeit)
3 mmin. ... & m max. -20°...+80°C

Viskositatsbereich
v min. ... v max. (10... 600) 10° m¥/s

Hubgeschwindigkeitsbereich
v MiN. ... v Max. 0-0,5m/s bzw. 0 -1 m/s
je nach Dichtungsvariante.

Hydr. Druckfliissigkeit Mineral6l nach DIN 51524, HFD-Fliissigkeiten.
Bei HFA-, HFB- sowie bei HFC-Fliissigkeiten
bitten wir um Riickfrage.

2 Anderungen vorbehalten!
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Inhaltsverzeichnis:

Lieferbare Befestigungsarten

MT 4

ME 9

ME 10

MP 5
MP 3

MR 3

Grundbauform

Schwenkzapfen

Quadratischer Flansch, kopfseitig

Quadratischer Flansch, bodenseitig

Gelenkauge am Zylinderboden
Schwenkauge am Zylinderboden

Gewinde kopfseitig

weitere Befestigungsarten auf Anfrage

Maltabellen
TypenschlUssel
Anforderungsliste

Seite
4-9
10
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Differential-Zylinder ZB 2550

Befestigungsart A Grundbauform
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Betriebsdruck (N)
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Schlisselweite
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* Zylinder hat nur 4 Befestigungsgewinde
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ab 1000 mm Hub bitten |

Maximaler Hub

wir um Riicksprache

1) Fertigungsbedingter Mindesthub. Kiirzere Hublangen durch Einsatz einer Distanzbuchse maglich.

Bemerkungen

Anderungen vorbehalten!
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Differential-Zylinder ZB 2550

Befestigungsart MT4 Schwenkzapfen

Anderungen vorbehalten!
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XV-Mal bei Bestellung im Klartext angeben.

1) Fertigungsbedingter Mindesthub. Kirzere Hublzngen durch Einsatz einer Distanzbuchse méglich.

2 ) Vorsicht Auienabmessungen vom Zylinder beachten und auf Kollision {iberpriifen.

Bemerkungen
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Differential-Zylinder ZB 2550

Befestigungsart ME 9 Quadratischer Flansch, kopfseitig
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1) Fertigungsbedingter Mindesthub. Kiirzere HublZngen durch Einsatz einer Distanzbuchse méglich.

Bemerkungen

Anderungen vorbehalten!
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Befestigungsart ME 10 Quadratischer Flansch, bodenseitig

Differential-Zylinder ZB 2550
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1) Fertigungsbedingter Mindesthub. Kiirzere Hublangen durch Einsatz einer Distanzbuchse maglich.

Bemerkungen
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Befestigungsart MP 5 Gelenkauge am Zylinderboden
Befestigungsart MP 3 Schwenkauge am Zylinderboden
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Bemerkungen
1) Fertigungsbedingter Mindesthub. Kiirzere Hublangen durch Einsatz einer Distanzbuchse méglich.

8 Anderungen vorbehalten!
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Befestigungsart MR 3 Gewinde kopfseitig

Differential-Zylinder ZB 2550
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1) Fertigungsbedingter Mindesthub. Kiirzere Hubléngen durch Einsatz einer Distanzbuchse méglich.

Bemerkungen



Differential-Zylinder ZB 2550

Ntz

HYDRAULIKSYSTEME

Typenschliissel

ZB 2550 - r-0 - -] -]

Doppeltwirkender Hydrozylinder
Nenndruck 250 bar (25MPa)

Kolbendurchmesser in mm

Kolbenstangendurchmesser in mm

Befestigungsarten

A Grundbauform

MT4 Schwenkzapfen (Malt XV bei Bestellung angeben!)
MES Quadratischer Flansch, kopfseitig

ME10 Quadratischer Flansch, bodenseitig

MP3 Schwenkauge am Zylinderboden

MPS Gelenkauge am Zylinderboden

MR3 Gewinde kopfseitig

Zylinderhub in mm

Dichtungsvariante

FG Standardausfiihrung, Nutring + Teflon-Gleitring / Teflondichtung
Option:
TG Teflon-Gleitring in Tandem-Ausfiihrung / Teflondichtung
FH Nutring + Teflon-Gleitring / Kompaktdichtung

TVGV  Teflon-Gleitring in Tandem-Ausfuhrung / Teflondichtung (Vitonausfiihrung)

Oberflache der Kolbenstange

B Standardausfuhrung: hartverchromt Option: C induktionsgehartet und hartverchromt

Kolbenstangenende

1 Auflengewinde

2 Innengewinde

3 AuBengewinde mit montiertem Gelenkkopf KG, siehe Druckschrift 19112
4 Aulengewinde mit montietemSchwenkkopf KS, siehe Druckschrift 19112

Kolbenstangenwerkstoff

C Bau-/Vergutungsstahl

Ausfiihrung des Leitungsanschlusses

G Whitworth-Rohrgewinde (Form X DIN 3852 Teil 2)

Ausfiihrungskennzahl (wird vom Hersteller angegeben)

Bestellbeispiel: Doppeltwirkender Hydrozylinder 250 bar Nenndruck mit folgenden Daten:

Kolben-g 63 mm, Stangen-g 40 mm, Befestigungsart MT4, Hub 300 mm, Dichtungsavariante FG.

Oberflache der Kolbenstange B, Kolbenstangenende 1, Kolbenstangenwerkstoff C.
Ausfuhrung des Leitungsanschlusses G.

Type: ZB 2550 - 63/40 - MT4 - 300 -FG -B1C -G

10

Anderungen vorbehalten!
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Anforderungsliste fiir Hydrozylinder

Kunden-Anschrifl....caaunansusmsanssss TTONF A oo assssssscsssemssiassammasnnnisssanssssimesain
............................................................................ Sachbearbeiter....racanamnmmmasmssmms
............................................................................ AT .m0 5SS Ml
Belastungs-Schema 13 |Erforderiiche Fi N
Fq Kraft Fa Zylinderkréfte F2 N
-\? ’zeschwindigkeit V max
1 X.
2 14 | Seitenkraft Fa N
F; d dq Schalthaufigkeit Doppelhiibe pro Min.
‘ [ 1 L Doppelhibe pro Sek,
n 1 2 min. + max. O + f
L Z1 I f 16 |Amplitude (¢ min: * max) mn
. A'( ‘A + zugehorige Frequenz (f) Omax + T
1122 2 1 w0t
=1 17 | Masse kg
L2 AuBere Last - Temperaturbereich der Druck- R
ziehend* driickend 13 flussigkeit 9 m min....9 m max C
L3 weder driickende noch ziehende Last bmgehbunps-Tamparaturberaich °C
¥ m min....0 m max
Zylinder-Einbaulage gewiinschte radiale Lage
der Leitungs-Anschliisse
Ansicht A Schnitt B-B
ilhi _ -B 1 :
" Ansicht 1 :
. — __I R A . : 4 2 4@»2
I l H
LeB 3 3
a b c d e Stangenseite  Bodenseite
] 19 ﬁ;ﬁﬁﬁ dser Bodenseite | Stangenseite
Zylinder-Daten s
1 ; min bar 20 | Kolbenstangen | giangard Niro
Betriebsdruck r—— bar Werkstoff
Standard ohne
3 | 2 d mm Sonder
Angen: d, mm Zubehor
4 | Befestigungsart
5 | Hub S mm Endlagen
Hubgeschw. Virmax ms Positionsriickmeldung
6 | max. ! S— m/s Klemmkopf
7 | Druckmittel ja | nein
8 Stangendichtung Wegmesssystem
Abstreifer Tl ANgabe der - -
Pos.-Genauigkeit induktiv
9 | Kolbendichtung —
digital
10 | Kolbenstangenende Ultraschall O
i - Max1 | i i i
11 | Entliiftung ja R 12— nein potent.lc.)metrlsch
- kapazitiv
12 Endlagen- Bodenseite
= . Bemerkungen und Hinweise zum Einsatzfall bzw. Sonderwiin-
dampfung Stangenseite sche bitte mit Datum und Unterschrift!
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Lieferprogramm
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Hydro-Normzylinder
Hydro-Standardzylinder
Hydro-Teleskopzylinder

Hydro-Zylinder mit Wegmesssystemen
Priifmaschinenzylinder

Sonderzylinder fir alle Einsatzbereiche
Genormte Befestigungsteile
Hydraulik-Aggregate und Komponenten
Anlagenbau

Ttz

HYDRAULIKSYSTEME

Storz « Hydrauliksysteme GmbH « Postfach 70 « D-78571 Wurmlingen
Obere HauptstraRe 64 « D-78573 Wurmlingen

Telefon: 07461 96653-0 « Telefax: 07461 96653-29

Internet: www.storz-hydraulik.de * info@storz-hydraulik.de

02.06/DS11620neu



