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Stor>

HYDRAULIKSYSTEME

BTL5 - mit analoger Schnittstelle (BTL 5-A11-M....-B-S32)

Datenblatt Balluff-\WWegmesssystem

SEIE

#

Technische Daten

g

ov4

Ausgangssignal 0...10V und 10...0V (steigend und fallend)
Ausgangsstrom max. 10 mA

Lastwiderstand -

Systemauflosung 0,33 mV
Reproduzierbarkeit <10um

Hysterese <5um

max. Linearitdtsabweichung +100pm bis L=500mm;0,02% FS bei L>500mm
Messwertrate 2KHz
Gehéausewerkstoff Aluminium eloxiert

Flansch und Rohrwerkstoff Edelstahl 1.4301

Druckfest bis 60 MPa
Betriebsspannung 24\/DC +20% (stabilisiert)
Restwelligkeit <0,5Vss
Stromaufnahme <150 mA

Verpolschutz ja
Uberspannungsschutz Transzorb-Schutzdioden
Temperaturkoeffizient des kompletten Systems 150 V/°C+(5ppm/°CxPxU/L)Ix(T2-T1)
Betriebstemperatur -40...+85°C
Lagertemperatur -40...+100°C

Statische Elektrizitat (ESD)

IEC 1000-4-2 Schérfegrad 3

Elektromagnetische Felder (RFI)

IEC 1000-4-3 Schérfegrad 3

Schnelle, transiente Stérimpulse (BURST)

IEC 1000-4-4 Schérfegrad 4

Leitungsgefiihrte StorgroRen

IEC 1000-4-6 Schérfegrad 3

Funkstorstrahlung

EN 55011 Gruppe 1,Klasse A

Schockbelastung

100g/ 6ms nach IEC68-2-27

Vibration

12g, 10...2000Hz nach |IEC68-2-6

Spannungsfestigkeit

500 V (Ground gegen Geh&use)

Verfahrgeschwindigkeit des Positionsgebers

beliebig

Schutzart nach IEC

IP 67 (mit verschraubtem Steckverbinder)

Steckverbinder (optional)

gerader Stecker Winkelstecker Steckerbelegung
o Anschlussbelegung Pin Farbe
Ausgangssignale 1 YE -
of [ i 2 GY 0V Ausgang
= L i 3 PK 10...0V
4 = = Anschluss BKS,
5 GN 0...10V Ansicht auf das Lét-
[l —t Betriebsspannung _ 6 BU GND anschiussende des
sig | 7 BN +24\V DC gtuchksenkorpers der
8 WH  (GND) R
Kennzahl fiir den Typenschliissel
Hersteller des Wegmesssystems 1
Typ des Wegmesssystems 1

Auf Anfrage sind auch andere Wegmesssysteme dieses Herstellers erhéltlich!

2

Anderungen vorbehalten!

10.04DS85301neu



Stor>

HYDRAULIKSYSTEME

BTLS - mit analoger Schnittstelle (BTL 5-E10-M....-B-S32)

Datenblatt Balluff-Wegmesssystem

S

-,{___._ S —— =

/f\
o

Technische Daten

i
14

A

Ausgangssignal 4..20mA
Lastwiderstand <5000
Systemauflosung 0,35pA
Reproduzierbarkeit <10um
Hysterese <5um

max. Linearitdtsabweichung +100pm bis L=500mm;0,02% FS bei L>500mm
Messwertrate 2KHz
Gehdusewerkstoff Aluminium eloxiert
Flansch und Rohrwerkstoff Edelstahl 1.4301
Druckfest bis 60 MPa
Betriebsspannung 24VVDC +20% (stabilisiert)
Restwelligkeit <0,5Vss
Stromaufnahme <150 mA
Verpolschutz ja
Uberspannungsschutz Transzorb-Schutzdioden

Temperaturkoeffizient des kompletten Systems

[150uV/°C+(5ppm/°CxPxU/L)]x(T2-T1)

Betriebstemperatur

-40...+85°C

Lagertemperatur

-40...+100°C

Statische Elektrizitat (ESD)

IEC 1000-4-2 Schéarfegrad 3

Elektromagnetische Felder (RFI)

IEC 1000-4-3 Schérfegrad 3

Schnelle, transiente Stérimpulse (BURST)

IEC 1000-4-4 Schérfegrad 4

Leitungsgefiihrte StérgroRen

IEC 1000-4-6 Schérfegrad 3

Funkstorstrahlung

EN55011 Gruppe 1,Klasse A

Schockbelastung

100g/ 6ms nach |IEC68-2-27

Vibration

12g, 10...2000Hz nach IEC68-2-6

Spannungsfestigkeit

500 V (Ground gegen Geh&use)

Verfahrgeschwindigkeit des Positionsgebers

beliebig

Schutzart nach |IEC

IP 67 (mit verschraubtem Steckverbinder)

Steckverbinder (optional)
gerader Stecker Winkelstecker

Steckerbelegung
Anschlussbelegung Pin Farbe

- Ausgangssignale 1 YE 4..20 mA
2 GY 0V Ausgang
of | g—ﬁ ) 3 PK -
3 i i 4 " "
5 GN__ - Anschluss BKS,
Betriebsspannung _ 6 BU GND Ansicht auf das Lot-
] 7 BN +24\V DC anschlussende des
58 l 8 VWH (GND) gtue?ks;ernkorpers der
Kennzahl fiir den Typenschliissel
Hersteller des Wegmesssystems 1
Typ des Wegmesssystems 2

Auf Anfrage sind auch andere Wegmesssysteme dieses Herstellers erhéltlich!

3

Anderungen vorbehalten!

10.04DS85302neu



Stor>

HYDRAULIKSYSTEME

BTLS - mit digitaler Impulsschnittstelle (BTL 5-P1-M....-B-S32)
Datenblatt Balluff-\Wegmesssystem -

a5 s - I_Nl_f _____
= Tl we
| START/STOP
A& F——————————— - =t T 1%
| | t \
- dt™s
Technische Daten START/STOP
Ausgangssignal Impuls P
Systemauflésung < 2um(von Auswertung abhéngig)
Reproduzierbarkeit <6um(Hysterese+Aufldsung)
Hysterese <4pum
max. Linearitdtsabweichung +100um bis L=500mm;0,02% FS bei L>500mm
Messwertrate Fstandard=1KHz=<=1400mm
Gehausewerkstoff Aluminium eloxiert
Flansch und Rohrwerkstoff Edelstahl 1.4301
Druckfest bis 60 MPa
Betriebsspannung 24VDC +20% (stabilisiert)
Restwelligkeit <0,5Vss
Stromaufnahme <90 mA
Verpolschutz ja
Uberspannungsschutz Transzorb-Schutzdioden
Temperaturkoeffizient des kompletten Systems (6Bumz5ppmxL)/°C
Betriebstemperatur -40...+85°C
Lagertemperatur -40...+100°C

Statische Elektrizitat (ESD)

IEC 1000-4-2 Schéarfegrad 3

Elektromagnetische Felder (RFI)

IEC 1000-4-3 Schéarfegrad 3

Schnelle, transiente Stérimpulse (BURST)

IEC 1000-4-4 Scharfegrad 4

Leitungsgefiihrte StorgroRen

IEC 1000-4-6 Schérfegrad 3

Funkstdrstrahlung

EN 55011 Gruppe 1,Klasse A

Schockbelastung

100g/ 6ms nach IEC68-2-27

Vibration

12g, 10...2000Hz nach IEC68-2-6

Spannungsfestigkeit

500 V (Ground gegen Gehause)

Verfahrgeschwindigkeit des Positionsgebers

beliebig

Schutzart nach IEC IP 67 (mit verschraubtem Steckverbinder)

Steckverbinder
gerader Stecker

Steckerbelegung

Anschlussbelegung Pin Farbe
Ausgangssignale YE  IINIT 5 A
GY Ox Start/Stop 3o
PK IsINIT

62

V(N[O [N =

o = =

§ TEE T E- GN Oe Start/Stop  Anschluss BKS,
Winkelstecker bei diesem Wegmesssystem Betriebsspannung BU GND At i
auf Anfrage méglich BN +24V DC gziiztl::?::r: ::r

WH  (GND) Stecker

Kennzahl fiir den Typenschlissel

Hersteller des Wegmesssystems 1

Typ des Wegmesssystems 3

Auf Anfrage sind auch andere Wegmesssysteme dieses Herstellers erhéltlich!

4 Anderungen vorbehalten!

10.04DS85303neu



Stor>

HYDRAULIKSYSTEME

BTLS5 - mit synchron-serieller Schnittstelle (BTL 5-S113-M....-B-S32)
Datenblatt Balluff-WWegmesssystem

Technische Daten

A

Eﬂﬂ e e fnan
M = = o= T

Ausgangssignal

Synchron-seriell

Codierung Graycode steigend (24Bit)
Systemauflosung 10pm
Reproduzierbarkeit 10pm

max. Linearitdtsabweichung +30pm ldngenunabhéngig
Messwertrate 2KHz
Gehausewerkstoff Aluminium eloxiert
Flansch und Rohrwerkstoff Edelstahl 1.4301
Druckfest bis 60 MPa
Betriebsspannung 24VDC +£20% (stabilisiert)
Restwelligkeit <0,5Vss
Stromaufnahme <80 mA
\Verpolschutz ja
Uberspannungsschutz Transzorb-Schutzdioden
Temperaturkoeffizient des kompletten Systems (Bumx5ppmxL)/°C
Betriebstemperatur -40...+85°C
Lagertemperatur -40...+100°C

Statische Elektrizitat (ESD)

IEC 1000-4-2 Schérfegrad 3

Elektromagnetische Felder (RFI)

IEC 1000-4-3 Schéarfegrad 3

Schnelle, transiente Stérimpulse (BURST)

IEC 1000-4-4 Schéarfegrad 4

Leitungsgefiihrte StérgroRen

IEC 1000-4-6 Schérfegrad 3

Funkstérstrahlung

EN 55011 Gruppe 1,Klasse A

Schockbelastung

100g/ 6ms nach |IEC68-2-27

Vibration

129, 10...2000Hz nach IEC68-2-6

Spannungsfestigkeit

500 V (Ground gegen Gehause)

Verfahrgeschwindigkeit des Positionsgebers

beliebig

Schutzart nach IEC

IP 67 (mit verschraubtem Steckverbinder)

Steckverbinder (optional) Steckerbelegung
gerader Stecker Winkelsteckel' Ansch'ussbelegung Pln Farbe
62 37,4 Ausgangssignale 1 YE +Clk
2 GY +Data
of [ . ;“ll < PK -Clk
= || ’ % 4 = =
5 GN -Data Anschluss BKS,
Betriebsspannung __6 BU GND Ansicht auf das Lét-
= | 7 BN +24V DC anschluss?nde des
= 8 WH  mut frei bleiben g;‘e?kﬁ"k”pe's a
Kennzahl fiir den Typenschliissel :
Hersteller des Wegmesssystems 1 I
el
Typ des Wegmesssystems 4 4
[a]
3
°

Auf Anfrage sind auch andere WWegmesssysteme dieses Herstellers erhéltlich!

5

Anderungen vorbehalten!



Stor>

HYDRAULIKSYSTEME

RH - mit analoger Schnittstelle (RH-M-...M-D60-1-V01)

Datenblatt MTS-Wegmesssystem

¥ 46

Technische Daten

Y.

ov

e

Ausgang

0...10 VDC -Eingangswiderstand der Steuerung: > 5 KQ*

Justierung von Null- und Endpunkt

100% des Messbereichs

Auflésung

10um oder 16 bit

Linearitatstoleranz (unkorrigiert) < +0,02 % F.S. (Minimum + 50.um) unabhangig von dulReren Temperatureinflissen

Reproduzierbarkeit <+0,001 % F.8. (Minimum % 2,5um)
Hysterese <4 um

Messrate 1000 Hz typisch am Ausgang (10 KHz intern)
Versorgungsspannung 24 /DC (+20%/ -15%)
Stromaufnahme 100 mA typisch

Restwelligkeit <1% s-s
Temperaturkoeffizient < 40 ppm/°C
Spannungsfestigkeit 500 V (0 V gegen Gehduse)
Betriebstemperatur -40...+75°C

EMV Test DIN IEC 801-4/ Schérfegrad 4/ CE gepriift
Schocktest 100g (Einzelschock) nach IEC Standard 68-2-27
Vibrationstest 59/ 10...150Hz nach IEC-Standard 68-2-6
Einbaulage beliebig
Verfahrgeschwindigkeit des Positionsgebers beliebig
Gehdusewerkstoff Aluminium Druckgussgehduse
MaRstab mit Flansch Edelstahl

Druckfestigkeit

35 MPa (53 MPa Spitzendruck)

Schutzart nach |EC

IP 67 (mit verschraubtem Steckverbinder)

Steckverbinder (optional)
gerader Stecker Winkelstecker

62

18,5

Kennzahl fiir den Typenschliissel

Steckerbelegung

Pin Kabel Funktion

1 grau__ 0..10V /"\ 5

2 rosa__DC Ground "fo 8 O

3 gelb 10..0 Spdle

4 grin _DC Ground- 3 b/

5 braun +24 VDC(-15%/+20%) 3

6 weil  DC Ground (0V) :
Geratestecker

(Ansicht Steckseite)

Hersteller des Wegmesssystems

Typ des Wegmesssystems

Auf Anfrage sind auch andere Wegmesssysteme dieses Herstellers erhaltlich!

6

Anderungen vorbehalten!

10.04DS85305neu



Stor>

HYDRAULIKSYSTEME

RH - mit analoger Schnittstelle (RH-M-....M-D60-1-A01)

Datenblatt MTS-Wegmesssystem

5K 46

Technische Daten

{y Cad

20w

fotd
Ond

Ausgang 4...20 mA -Biirde: Min. 0 Q2 / Max. 500 O*
Justierung von Null- und Endpunkt 100% des Messbereichs
Auflésung 10pm oder 16 bit

Linearitatstoleranz (unkorrigiert) <+ 0,02 % F.S. (Minimum £ 50um) unabhéngig von dueren Temperatureinfliissen

Reproduzierbarkeit <+0,001 % F.S. (Minimum £ 2,5um)
Hysterese < 4 um

Messrate 1000 Hz typisch am Ausgang (10 KHz intern)
Versorgungsspannung 24 VDC (+20%/ -15%)
Stromaufnahme 100 mA typisch

Restwelligkeit <1% s-s
Temperaturkoeffizient < 40 ppm/°C
Spannungsfestigkeit 500 V (0 V gegen Gehéuse)
Betriebstemperatur -40..+75°C

EMV Test DIN IEC 801-4/ Scharfegrad 4/ CE gepriift
Schocktest 100g (Einzelschock) nach IEC Standard 68-2-27
Vibrationstest 5g/ 10...150Hz nach IEC-Standard 68-2-6
Einbaulage beliebig
Verfahrgeschwindigkeit des Positionsgebers beliebig
Gehdusewerkstoff Aluminium Druckgussgehéduse
MaRstab mit Flansch Edelstahl

Druckfestigkeit 35 MPa (53 MPa Spitzendruck)

Schutzart nach IEC

IP 67 (mit verschraubtem Steckverbinder)

Steckverbinder (optional)
gerader Stecker Winkelstecker

62

£18,5
T
i

54

58

Kennzahl fiir den Typenschlissel

Steckerbelegung

Pin Kabel Funktion

1 grau  4..20 mA Y 5

2 rosa DC Ground !

3 gelb  20..4 mA 0 - £

4 grin__DC Ground- b 4

5 braun +24 VDC (-15%/+20%) 3

6 weill  DC Ground (0V) ’
Geratestecker

(Ansicht Steckseite)

Hersteller des Wegmesssystems 3

Typ des Wegmesssystems D

Auf Anfrage sind auch andere Wegmesssysteme dieses Herstellers erhaltlich!

10.04DS85306neu

4 Anderungen vorbehalten!



Stor>

HYDRAULIKSYSTEME

RH - mit SSI (Synchron Serieller Interface) Schnittstelle (RH-M-...M-D70-1-S2G2100))

Datenblatt MTS-Wegmesssystem

5 46

Impulsdiagramm

= L =l e Tald]a Tl
r ) Pl N s
L i XX KA KA =)
Technische Daten
Datenlange 24 Bit*
Kodierung Gray*
Auflésung 0,01mm*
Messrichtung Vorwarts*

Linearitatstoleranz (unkorrigiert)

<+0,01 % F.S. (Minimum + 40um / + 20pum zukiinftig)
unabhéngig von dueren Temperatureinflissen

Reproduzierbarkeit

<+0,001 % F.S. (Minimum # 2,5um)

Hysterese <4 um
\ersorgungsspannung 24 VVDC (+20%/ -15%)
Stromaufnahme 70 mA typisch
Restwelligkeit <1% s-s
Temperaturkoeffizient <15 ppm/°C
Spannungsfestigkeit 500 V (0 V gegen Gehduse)
Betriebstemperatur -40...+75°C

EMV Test DIN IEC 801-4/ Schéarfegrad 4/ CE geprift
Schocktest 100g (Einzelschock) nach IEC Standard 68-2-27
Vibrationstest 5g/10...150Hz nach |IEC-Standard 68-2-6
Einbaulage beliebig
Verfahrgeschwindigkeit des Positionsgebers beliebig
Gehé&usewerkstoff Aluminium Druckgussgeh&duse
Mafstab mit Flansch Edelstahl

Druckfestigkeit 35 MPa (53 MPa Spitzendruck)

Schutzart nach IEC

IP 67 (mit verschraubtem Steckverbinder)

Steckverbinder (optional)
gerader Stecker Winkelstecker

62

18,5
|
1

[

%

Kennzahl fiir den Typenschliissel

Steckerbelegung
Pin __ Kabel Funktion

1 grau _ Daten (-)

2 rosa _ Daten (+)

3 gelb  Takt (+)

4 grin _ Takt (+)

5 braun +24 VDC

6 weid 0V

7 nicht anschlieRen Geratestecker
(Ansicht Steckseite)

Hersteller des Wegmesssystems

Typ des Wegmesssystems

Auf Anfrage sind auch andere Wegmesssysteme dieses Herstellers erhaltlich!

8 Anderungen vorbehalten!

10.04DS85307neu



Stor>

HYDRAULIKSYSTEME

LA 41 K A— mit analoger Schnittstelle (Kennlinie justierbar 0 - 20 mA)
Datenblatt TR-WWegmesssystem

A,
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Technische Daten

Ausgangssignal 0...20 mA (steigend ab Flansch)
Lastwiderstand max. 50002
Auflésung max. 0,1 mm
Reproduzierbarkeit <0,01mm

Hysterese <0,1mm

max. Linearitatsabweichung <0,05% der Messlénge
Werkstoff des Messstabes Cr/Ni-Legierung
Magnetisches Storfeld (gemessen an der Messebene) <3 mT (mili Tesla)
Druckfest bis 60 MPa
Betriebsspannung 24VDC +£10%
Restwelligkeit +/- 5% der Betriebsspannung
Leistungsaufnahme (ohne Last) < 4 Watt
Temperaturkoeffizient <5 um/°C
Betriebstemperaturbereich 0...+70°C
Lagertemperaturbereich -30...+80°C
Vibrationsbelastung (Sinus 50-2000Hz) nach DIN IEC68-2-27 =100 m/s? (10g)
Schockbelastung (11ms) nach DIN IEC 68-2-27 <1000 m/s? (100g)

EMV EN 61000-4-2 (IEC-801-2) / EN 61000-4-4 (IEC-801-4)
Verfahrgeschwindigkeit des Positionsgebers beliebig

Relative Luftfeuchte 98 % (keine Betauung)
Schutzart IP 65 (gilt nur fir korrekt verschraubten und verdrahteten Steckverbinder)

Steckerbelegung

Ausgang Pin
frei 1
i - analog Ausgang OV 2
gerader Stecker Winkelstecker Beim Anlegen von High oder > 8 V 3
wird der neue Nullpunkt ibernommen
# el Eingang/Endpunkt
o [I Beim Anlegen von High oder>8 V 4
8T =5 n“ wird der neue Endpunkt libernommen
% Analog I: 0-20 mA 5
L - Anschluss BKS
—{ b 1 9,,_27 v 7 Ansicht von hinten
£2 frei 8 auf den Stecker

Kennzahl fiir den Typenschlissel
Hersteller des Wegmesssystems 6
Typ des Wegmesssystems 4

Auf Anfrage sind auch andere Wegmesssysteme dieses Herstellers erhaltlich!

9 Anderungen vorbehalten!

10.04DS85308neu



Stor>

HYDRAULIKSYSTEME

LA 41 KA — mit analoger Schnittstelle (Kennlinie justierbar 0 - 10 V)
Datenblatt TR-WWegmesssystem

U, V3
A
L 7
a2 / |
1 |
b
av Tics
0
Technische Daten
Ausgangssignal 0...10V (steigend ab Flansch)
Lastwiderstand min. 680 Q
Auflésung max. 0,1 mm
Reproduzierbarkeit <0,01mm
Hysterese <0,1Tmm
max. Linearitdtsabweichung <0,05% der Messlange
Werkstoff des Messstabes Cr/Ni-Legierung
Magnetisches Storfeld (gemessen an der Messebene) <3 mT (mili Tesla)
Druckfest bis 600 bar statisch
Betriebsspannung 24VDC +10%
Restwelligkeit +/- 5% der Betriebsspannung
Leistungsaufnahme (ohne Last) < 4 \\Vatt
Temperaturkoeffizient <5 um/°C
Betriebstemperaturbereich 0...+70°C
Lagertemperaturbereich -30...+80°C
Vibrationsbelastung (Sinus 50-2000Hz) nach DIN IEC68-2-26 <100 m/s? (10g)
Schockbelastung (11ms) nach DIN IEC 68-2-27 <1000 m/s? (100g)
EMV EN 61000-4-2 (IEC-801-2) / EN 61000-4-4 (IEC-801-4)
Verfahrgeschwindigkeit des Positionsgebers beliebig
Relative Luftfeuchte 98 % (keine Betauung)
Schutzart IP 65 (gilt nur fir korrekt verschraubten und verdrahteten Steckverbinder)
Steckerbelegung
Ausgang Pin
frei 1
. ) analog Ausgang OV 2
Steckverbinder (optional) Eingang/Anfangspunkt
gerader Stecker Winkelstecker Beim Anlegen von High oder > 8 V 3
wird der neue Nullpunkt {ibernommen
& Eingang/Endpunkt
i 1 Beim Anlegen von High oder > 8 V 4
g1 1B wird der neue Endpunkt iibernommen
% Analog |: 0-10 V 5
0V, GND 6
— L 19..27V (3 Q:ZE:r:tu 32n8r'$ten
L4l frei 8 auf den Stecker

Kennzahl fiir den Typenschliissel
Hersteller des Wegmesssystems 6
Typ des Wegmesssystems 3

Auf Anfrage sind auch andere Wegmesssysteme dieses Herstellers erhaltlich!

10 Anderungen vorbehalten!

10.04DS85309 neu



Stor>

HYDRAULIKSYSTEME

TLI - kontaktloses Messverfahren PsP (TLI-....-2-111-101)

Datenblatt Novotechnik-Wegmesssystem

et il ._.._._'.E[H}.-

Technische Daten

Kennlinie
Signal 51 AaX.
noz, 5 {Opf-)
///
’
-
e
7
/ .
- £ min.
L7
(opt.)

Elektrische Daten

Elektrisch definierter Bereich (Hub)

100 150 200 250 300 400 500 600

800 1000 mm

Unabhéngige Linearitat

02 02 015 015 015 015 0,15 0,15

015 0,15 %

Reproduzierbarkeit 175 20 225 25 30 35 40 50 60 um
Wiederholgenauigkeit 10 125 15 20 25 30 40 50 pm
Versorgungsspannung Ub 24 (18VDC...30VDC, Welligkeit max. 1 VDC) vVDC
Ausgangssignal 0,1...10 (Last > 10Q) VDC
Kennlinie Steigende Kennlinie ab Flansch

Hysterese 10 pm
Gradiententoleranz 0,3 1%
Temperaturkoeffizient <50 ppm/°K
Stromaufnahme max. 40 (ohne Signalstrom) mA
Uberspannungsschutz 40 (max.100 ms) VDC
Mechanische Daten

Verstellkraft max.0,1 N
Verstellgeschwindigkeit Max. 10 (mechanisch) ms-!
Verstellbeschleunigung max. 300 ms™2
Radiallast auf Sonde max. 0,5 N
Druckfestigkeit max. 35 MPa (Druckspitzen max. 60 MPa) MPa
Anschlagfestigkeit 5 (max. 50 Anschlége) N
Betriebsbedingungen

Temperaturbereich -40...+80 °C
Betriebsfeuchtebereich 0...3 (H20 in Q) % R. H.
Schock nach DIN IEC68T2-27 50 (11 ms) g

Schwingungstest nach DIN IEC68T2-6 6 (elektrische Funktion 10Hz-150Hz, mechanische Funktion 10 Hz — 2000 Hz) G

Lebensdauer 200 000 Km
Schutzart IP 65 (DIN 40050/ IEC 529)
Steckverbinder (optional) Steckerbelegung
gerader Stecker ,
: o0
& Anschlussbelegung Pin O3
Masse 1 o O
é’- -+ il 'ﬁi Stromausgang 2
\ersorgungsspannung 3 . ;
Winkelstecker bei diesem Wegmesssystem auf frei 4 Ansicht von hinten auf
Anfrage moglich das Anschlussende des
Spannungsausgang 5 Buchsenkdrpers vom

Kennzahl fiir den Typenschliissel

Hersteller des Wegmesssystems

Typ des Wegmesssystems

Anschlussleitungsschirm elektronikseitig auf

Masse legen und sensorseitig nicht kontaktieren.

Auf Anfrage sind auch andere Wegmesssysteme dieses Herstellers erhéltlich!

Wegmesssystem

"

Anderungen vorbehalten!

10.04DS85401 neu



Ntorz

HYDRAULIKSYSTEME

Lieferprogramm

Hydro-Normzylinder
Hydro-Standardzylinder
Hydro-Teleskopzylinder

Hydro-Zylinder mit Wegmesssystemen
Priifmaschinenzylinder

Sonderzylinder fiir alle Einsatzbereiche
Genormte Befestigungsteile

%u Hydraulik-Aggregate und Komponenten
Anlagenbau

a

Teorz

HYDRAULIKSYSTEME

Storz « Hydrauliksysteme GmbH « Postfach 70 « D-78571 Wurmlingen
Obere HauptstraRe 64 « D-78573 Wurmlingen

Telefon: 07461 96653-0 - Telefax: 07461 96653-29

Internet: www.storz-hydraulik.de « info@storz-hydraulik.de

02.06Elektronikkatalog



